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Ubersicht iiber die wichtigsten
ISS-Module und ihre Aufgaben
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Stand: Dezember 2022
Modul (Startjahr) Herkunft wichtigste Aufgaben
Sarja (1998) Russland erstes ISS-Modul, friiher zentrale Steuerung, heute Treibstofflager
2;3:)1 nity USA zentrales Knotenmodul zwischen den Segmenten, Gemeinschaftskiiche
Swesda (2000) Russland zentrale Steuerung und Lebensversorgung, 2 Schlafplatze
Destiny (2001) USA Forschungslabor, Aufhdngung fiir AuBenstruktur mit Solarpanels
Node 2 ,Harmony” Eurona verbindet 3 Forschungslabore, mehrere Raumschiff-Anlegestellen,
(2007) P 4 Schiafplatze
Columbus (2008) Europa Forschungslabor, Plattform fiir AuBenexperimente
Kibd (2008) Japan Forschungslgbor, Lagerraum, Luftschleuse und Roboterarm fiir
Auflenexperimente
g%ig)a Aranquility Europa Knotenmodul mit Toiletten und Sportgerdten
Cupola (2010) Europa Aussichtspunkt mit 7 grofien Fenstern, Steuerkonsole fiir Roboterarm
Forsch I Luftschl R fiir A i
Nauka (2021) Russland orschungslabor, Luftschleuse und Roboterarm fiir Aufienexperimente,

1 Schlafplatz
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